Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr 499 i 473/1 obreb 0007 gm. Tuszyn

;93 3291647 ul Ogniskowa 11 m6
e-maﬂ M&@gzp.

NR UMOWY Umowa 57/2017 z dnia 10.03.2017r .
NAZWA OPRACOWANIA
M Remont drogi w Jutroszewie na
dzialkach nr 499 i 473/1 obr¢b
10007 gm. Tuszyn
INWESTOR GMINA TUSZYN
95-080 Tuszyn,
ul. Piotrkowska 2/4
BRANZA DROGOWA
' |STADIUM DOKUMENTACI Szezegolowa Specyfikacja
Techniczna Wykonania
i Odbioru Robot
/
Zespol autorski | specjalno$é Imie i Nazwisko NR UPRAWNIEN PODPIS”/
projektant | drogi |inz. Ryszard Latecki 353/94/WL 9 )

vas
DATA sierpien 2017r. V

Opracowanie niniejsze, jako przedmiot prawa autorskiego, podlega ochronie prawnej zgodnie z przepisami Ustawy
z dnia 4 lutego 1994 r. O prawie autorskim i prawach pokrewnych (D.U. 24 poz. 83)




Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr 499 i 473/1 obr¢b 0007 gm. Tuszyn

SPIS ZAWARTOSCI
. Wymagania ogélne str. 3
Il. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych oraz wznowienie i stabilizacja
pasa drogowego str. 5
lil. Profilowanie i zageszczenie podioza str. 11
IV. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie str. 14

V. Ulepszania nawierzchni podbudowy przez potréjne powierzchniowe

utrwalenie str. 26
VI. Regulacja studzienek i urzadzen podziemnych str. 32
VII. Oznakowanie pionowe str. 34
VIIl. Umocnienie poboczy str. 37



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr 499 i 473/1 obre¢b 0007 gm. Tuszyn

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

1. Wymagania ogodlne
1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna odnosi si¢ do wsp6lnych wymagan dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang
wykonane w ramach: ,,Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr 499 i 473/1 obreb 0007 gm. Tuszyn” na

odcinku 1242,65 [m],

2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Jako jeden z dokumentow przetargowych bedzie miata zastosowanie przy zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w

punkcie 1.

3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna
Przebudowa nawierzchni bitumicznej wg zakresu okreslonego ponize;j:
- roboty przygotowawcze (wytyczenie, odhumusowanie, regulacja zasuw, wymiana hydrantéw) i rozbiérkowe (naw.
bitumiczna przy drodze powiatowej).
- korytowanie oraz profilowanie i zaggszczanie podioza;
- podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie gr. 20 cm
- wykonanie potréjnego powierzchniowego utrwalenia emulsjg asfaltowa grub ok. 3 cm;
- regulacja wysokogciowa istniejacych w nawierzchni zaworéw wodociggowych;
- wykonanie oznakowania pionowego;
- inne prace porzadkowe.

4. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

specyfikacjami technicznymi, obowiazujacymi normami i zaleceniami Inwestora.

4.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje trasy , dziennik budowy i ksiege obmiaru robo6t oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i komplet specyfikacji technicznych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone
punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

4..2. Dokumentacja projektowa
1) Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty, zalaczone do
dokumentéw przetargowych:
Roboty drogowe:

o projekt zagospodarowania w skali 1 : 500 (Jutroszew) -rys.nrl

¢ przekroje poprzeczne A-A -rys.nr2
o profil podluzny w skali 1 : 200/2000 -rys.nr3
o przekroj konstrukeyjny jezdni (ode. A- L) -rysnr4

2) Dokumentacja projektowa do przekazania Wykonawcy po wygraniu Kontraktu:

Roboty drogowe:

Dokumentacja ta znajduje si¢ w siedzibie Inwestora — Gmina Tuszyn ul. Piotrkowska 2/4, i bedzie udostgpniona
Oferentom w okresie przetargu.

4.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne oraz dodatkowe przekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowia czg$¢ Kontraktu, wymagania wyszczegélnione w choéby z jednym z nich s3 obowiazujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byly calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje nastgpujaca kolejno$¢ ich
waznosci;

1) specyfikacje techniczne

2) dokumentacja projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora , ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbieznoéci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i
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dostarczone materiaty beds zgodne z dokumentacjg projektows i specyfikacjami technicznymi. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego rozdzialu. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w
pemi zgodne z dokumentacja projektowg lub specyfikacjami technicznymi i wplynie to na niezadowalajgca jakos¢
elementu budowli, materiaty takie bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie  budowy, zapewni¢ wlasciwa
organizacje ruchu na czas trwania robdt.

Koszt zabezpieczenia terenu i organizacji ruchu nie podlega odrgbnej zaplacie i jest ponoszony przez
Wykonawce (wliczony w ceng kontraktowa).

Ochrona wlasnoéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp.

Bezpieczefistwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl w nalezytym stanie przez caly czas trwania robét wszelkie urzgdzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
terenie budowy oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg ponoszone przez Wykonawce (uwzglgdnione w cenie
kontraktowe;).

Ochrona i utrzymanie robo6t.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot oraz za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
prowadzenia rob6t przez caly okres trwania umowy.

Wykonawca bedzie utrzymywal roboty do czasu koficowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposéb, aby przedmiot umowy i jego poszczegélne elementy byly w zadawalajagcym stanie przez caty czas
trwania rob6t, do momentu odbioru koncowego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z
prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw i wytycznych
podczas prowadzenia robét.

Nieznajomo$¢ wyzej okreSlonych praw nie chroni Wykonawcy przed ich skutkami.

5. Materialy

5.1.

Zrédta uzyskania materiatow.

Wykonawca ponosi wszelka odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jako§ciowych materiatéw z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do wbudowania.

Szacunkowe okres$lenie materialow:

- piasek, cement, kruszywo kamienne

- humus, znaki drogowe

6. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie wywrze niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajno$é sprzetu musi gwarantowaé dobre jakoSciowo prowadzenie
robot.

- Wykaz sprzetu niezbednego:

- samochéd samowyladowczy
- cysterna z woda

- réwniarka

- koparka przedsiebierna

- spycharka gasienicowa

- walce wibracyjne

- rozktadarka bitumu

- samochéd samowyladowczy

7. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplywaja
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materialow.

8. Wykonywanie rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie prac zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych
‘materialéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami norm i poleceniami Zamawiajacego.
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II. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych oraz wznowienie i stabilizacja

pasa drogowego

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: Remont drogi w Jutroszewie na dziatkach nr
499 i473/1 obreb 0007 gm. Tuszyn

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz pozostatych drég zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

Zakres robdt obejmuje:

- wyznaczenie trasy i punktéw wysokosciowych drog,

- stabilizacja oraz odtworzenie i oznakowanie granicy pasa drogowego.

W zakres rob6t pomiarowych, zwiagzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokos$ciowych
wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych (reperéw
roboczych zalozonych w terenie, dowigzanych do reperéw panstwowych);

b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

¢) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajacy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f) wyznaczenie przekrojéw porzecznych (co 20 m) do prowadzenia pomiaréw kontrolnych (geodezyjnych) kazdej
warstwy,

g) oznaczenie pikietazu w spos6b trwaly oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw na biezaco do korica okresu
gwarancyjnego,

h) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektéw (w tym ich posadowien), skrajni na kazdym etapie robot.
Po wykonaniu rob6t budowlanych nalezy wykona¢:

a) wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,

b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punktéw granicznych znakami granicznymi, wedtug zasad

okreslonych w przepisach dotyczacych geodezji i kartografii.

¢) okaza¢ granic¢ wilascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

d) protokoly.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.
1.4.2. Swiadek punktu granicznego — stupek z betonu B 25 zbrojonego 4 pretami d-10 mm, pomalowany na z6to z
wyttoczonym napisem PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach: '

-przekrdj poprzeczny 12x10 cm,

-dtugo$¢ 100 cm (w tym 50 cm wkopany w grunt).

1.4.3. Geodezyjne stupki graniczne (betonowe z betonu B 25) stabilizowane w punktach granicznych pasa drogowego.
1.4.4. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i deﬁmCJaml
podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogdine”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Rob6t

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania Ogélne”.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inspektora.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia

-organizacji rob6t budowlanych;

-zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

-ochrony $rodowiska;

-warunk6w bezpieczefistwa pracy;

-zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

-warunkow organizacji ruchu;

-zabezpieczenia chodnikéw i jezdni.

1.6. Wspb6lny Stownik Zaméwieri (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
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w STWiORB ,,Wymagania Og6lne”.

2. Materiaty

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialoéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne”.
2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w
sasiedztwie punktéw zalamania trasy powinny mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dlugosci 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy 0,05 - 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 - 0,05 m.“Swiadki”
powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa rob6t nalezy stosowaé pale drewniane o $rednicy od
0,15 do 0,20 m i dlugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inspektorem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
Do trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasa drogowego nalezy uzy¢ elementow:

- zelbetowych znakéw granicznych z napisem czarng farbg ,,PD” od strony wewnetrznej pasa (rysunek 1),

- geodezyjnych granicznikéw betonowych z krzyzem na gérnej poziomej $ciance.

2.3. Wymagania wzgledem materialéw

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Musza byé:

-wolne od spekat,

-wolne od wykruszen, ubytkéw,

-powierzchnie powinny by¢ gladkie, bez §ladéw po pecherzach powietrznych.

Wykonawca powinien wykona¢ badania probek betonu podanych z w/w elementéw i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiar6w elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm (w odniesieniu do
wymiaréw podanych w p. 1.4.2) przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek
z dokladnoscia do 1 mm.

2.4. Beton i jego skladniki

Do produkcji elementéw nalezy stosowac beton wg PN-88/B-06250, klasy B 25.

Beton uzyty do produkcji elementéw, powinien charakteryzowa¢ sig:

-wytrzymatos$cia na $ciskanie,

-nasigkliwoscia, ponizej 5%,

-mrozoodpornoscia i wodoszczelno$cia, zgodnie z norma PN-88/B-06250.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprz¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzgt:

- teodolity lub tachimetry,

-niwelatory,

-dalmierze,

-tyczki,

-laty,

-tasmy stalowe, szpilki,

-ruletki,

-samochdd dostawczy,

-inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport sprzgtu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”
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5.2. Ogblny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuja wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

-punktéw osi trasy,

-punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

-reperoéw roboczych,

b) uzupehienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkow krzywych przejéciowych i tukéw kotowych,

¢) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wg. potrzeb,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektéw inzynierskich (mostowych) i zalozenie reperéw
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacji punktéw w spos6b chronigcy je przed zniszczeniem,

f) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustalenie ich
wspotrzednych, facznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualne
wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi
wladzami),

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gléwnego Urzgdu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa (pafistwowa i
robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobéw Geodezyjnych i
Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegblowego
wytyczenia rob6t. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i reper6w roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okre§lone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych
w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzgdnych rzeczywistych,
zaakceptowanych przez Inspektora, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora

oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostana one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
5.4. Wyznaczenie punktéw gltéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robét
ziemnych. Maksymalna odleglto$é pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé¢ 500 m.
Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokoséciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna
by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhiz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowanych przez
Inspektora.

Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby sredni bad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreélenie nazwy
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reperu i jego rzedne;j.

Doktadnosé osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej pafistwowej 11-giej klasy.
Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwéch punktéw osnowy pafistwowej (poziome;j i
pionowej) klasy nie nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca
dokona aktualizacji wspoirzednych punktow osnowy panstwowej, do ktérej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Rob6t, w okresie
gwarancji i rekojmi. Osnowg realizacyjng nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Rob6t — co miesiac oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub Inzyniera,

ze takie naruszenie nastapito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inspektora, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

¢) w okresie rekojmi — wedlug wskazan Inspektora.

Jakiekolwiek uzupemhienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czgstszej aktualizacji
osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowa¢ roszczen Wykonawcy o
dodatkows zaplate.

5.5. Wyznaczenie 0si trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pafstwowej.

Of trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdéw wymienionych w pkt.2.2.

Usunigcie punktéw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robo6t zastapi je odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granica Rob6t.

Punkty wyznaczajace o§ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomigdzy
styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczala zalozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.
5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykop6w na powierzchni terenu
(okreslenie granicy roboét), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢
ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladno$cia do 5 mm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odleglosci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na tyle
gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomiedzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczala
zalozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje
wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposéb, aby przeprowadzone frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwialo wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z Dokumentacja Projektowa.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw, wykopow i konstrukcji nawierzchni o
ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

5.7. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowaé w terenie (na czas prowadzenia rob6t) punkty
przekrojéw poprzecznych, co 20 m w celu dokonywania pomiaréw rzgdnych (w przekroju poprzecznym jezdni) na
etapie n/w robot tj.:

-pomiar stanu istniejacego nawierzchni,

-pomiar rzednych koryta pod nowa konstrukcje nawierzchni,

-pomiar rzgdnych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,

-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

Hos¢ punktéw w przekroju poprzecznym okresla Inspektora.

5.8. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego

Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodet¢ uprawnionego.

W ramach zaméwienia nalezy wykonac:

-stabilizacj¢ oraz wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
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-wyznaczenie i utrwalenie na gruncie wznowionych punktéw granicznych znakami granicznymi, wedtug zasad
okreslonych w przepisach dotyczacych geodezji i kartografii,

-okaza¢ granice wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

-protokoly zawierajace:

- oznaczenie nieruchomos$ci wedlug danych z katastru nieruchomo$ci oraz ksiegi wieczystej, a w razie jej braku —
wedlug innych dokumentéw okreslajacych stan prawny nieruchomosci,

- oznaczenie i date wydania decyzji zatwierdzajacej podziat nieruchomosci,

- informacje o sposobie utrwalenia punktéw granicznych,

- oznaczenie wyznaczanych i utrwalanych punktéw granicznych,

- liste i podpisy 0s6b obecnych przy czynnoéciach wyznaczenia i utrwalenia punktow

granicznych,

- datg sporzadzenia protokotu oraz imie i nazwisko, numer uprawnien zawodowych i podpis

osoby, ktéra wykonata protokét.

Podstawg prawna do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r Prawo geodezyjne i
kartograficzne ( Dz.U. Nr 240) oraz Dz.U 2004 nr 268, poz. 2663.

Stabilizacje punktéw granicznych nalezy wykona¢ stupkami geodezyjnymi betonowymi (z krzyzem).

W linii granicznej (w odleglosci do 1m) nalezy przy stupku granicznym wkopa¢ §wiadka punktu granicznego ($ p g)
(okreslonego w p.1.4.2). w ostepach do 200m, z zachowaniem wizury miedzy sasiednimi punktami (§ p g).

W przypadkach, gdy jest niemozliwa trwala stabilizacja punktu shupkiem granicznym, nalezy zastapié go innym
elementem zamocowanym w podiozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisaé oraz sporzadzi¢ szkic
topograficzny okreslajacy jego polozenie.

Przed rozpoczgciem robét na drodze, Wykonawca musi odtworzy¢ pas drogowy i zastabilizowaé go kotkami
drewnianymi, do czasu zakonczenia robét.

Po zrealizowaniu rob6t drogowych, na etapie wykonywania inwentaryzacji geodezyjnej Wykonawca musi dokona¢
trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasa. Do tego celu nalezy uzy¢ znakéw wyzej opisanych.

Znaki nalezy wkopa¢ w miejscach geodezyjnie ustalonych. Geodezyjne graniczniki betonowe po wkopaniu winny
wystawac ponad powierzchni¢ podtoza do 10 cm.

5.8. Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego

Operat musi by¢ wykonany przez geodetg uprawnionego.

5.8.1 Opis

Opis powinien zawiera¢:

- tytut,

- nazwe i nr. drogi,

- date wykonania,

- kto wykonat,

- opis obiektu,

- problemy.

5.8.2. Zalaczniki (cze$¢ mapowa)

- wykaz wspélrzednych punktéw granicznych zastabilizowanych wraz ze wsp6lrzednymi $wiadka

punktu granicznego,

- mapy wstegowe z: wrysowana granica, zaznaczonymi punktami granicznymi i $wiadkami punktu
granicznego,

- rodzaje punktow,

- protok6ly z okazania punktéw granicznych wlascicielom nieruchomosci przyleglych do pasa

drogowego z zalacznikami graficznymi (szkice).

6. Kontrola jakosci Roboét

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

-0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,

-robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci budowanego obiektu.

7. Obmiar Rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWIORB ,,Wymagania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
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sytuacyjnie i wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. Odbioru Robét

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru Rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robot zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw

geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Czynno$ci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej osnowy pomiarowe;.

W przypadku niezgodnoéci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z

Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa platno$ci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Piaci si¢ za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysoko$ciowych po dokonaniu odbioru

rob6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cena usredniona dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

-opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét,

-wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okre$lonych w niniejszej STWiORB na podstawie .

szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétow kontroli zgodnie z zasadami

okre$lonymi w STWiORB ,,Wymagania Ogélne”,

-pozyskanie niezbgdnych materialéw geodezyjnych,

-zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub

wynikajacych z przyjetej technologii robét;

-wyznaczenie punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

-uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

-wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,

-wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych),

-wyznaczenie punktéw roboczego pikietazu trasy,

-zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce

-odszukanie i ewentualne odtworzenie,

-odszukanie i oznakowanie punktéw granicznych pasa drogowego (przed rozpoczgciem robét) — na

podstawie przekazanych szkicéw wraz ze wspotrzednymi,

-trwale zastabilizowanie punktéw granicznych pasa drogowego (po zakonczeniu budowy),

-operat techniczny dla pasa drogowego,

-okazanie granic wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,

-wykonanie niezbednych zgloszefi i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

-wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznoéci) osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi o

niezbednymi projektami, zgltoszeniami itp. b

-wszystkie inne pomiary wynikle z prowadzania robot,

-zalozenie osnowy geodezyjnej,

-zakup i transport materialéw i sprzgtu,

-wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,

-oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiagzane

10.1. Normy

Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK 1993.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa, 1980

. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1983

. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240, poz. 2077 z pdzniejszymi zmianami).
9. OST GG-00.01.02 Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i obiektéw mostowych.
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I11. Profilowanie i zageszczenie podloza
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr
499 i 473/1 obreb 0007 gm. Tuszyn
1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych
wp.l.1.
1.3. Zakres robdt objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem profilowania i
zageszczenia podloza w zakresie ustalonym w Dokumentacji Projektowe;j.
Zakres rzeczowy obejmuje:
- profilowanie i zageszczenie podloza.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami podanymi w STWiORB
»Wymagania Ogélne”.
1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robdt
Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podane w STWIORB ,, Wymagania Ogolne™.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inspektora.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
-organizacji rob6t budowlanych;
-zabezpieczenia interesu osob trzecich;
-ochrony §rodowiska;
-warunk6w bezpieczenstwa pracy;
-zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkéw organizacji ruchu;
-zabezpieczenia chodnik6w i jezdni,
podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”.
1.6. Wsp6lny stownik zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWIORB ,,Wymagania og6lne”.
2. Materiaty
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialéw
Ogo6Ine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
»Wymagania og6lne”.
2.2. Rodzaje materialéw. Materiaty nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB ,,Wymagania Og6lne”.
3.2. Sprzgt do wykonania rob6t
Caly sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia powinny by¢é w dobrym stanie, zapewniajacym uzyskanie
odpowiedniej jakosci robot, w szczegdlnosci stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na
wilasciwosci gruntu podloza.
Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typ6w i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym.
Wykonawca powinien réwniez dysponowaé sprawnym sprz¢tem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie rob6t w
przypadku awarii sprzetu podstawowego.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych robot
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.
4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB "Wymagania ogdlne".
4.2. Transport materialow
Grunt odspojony przy wykonywaniu podioza nalezy przewozi¢ w sposéb uniemozliwiajacy wysypywanie si¢
przewozonego materiatu na droge lub nanoszenie gruntu na kotach samochodéw na drogi dojazdowe.
W wypadku wystapienia zanieczyszczania drég dojazdowych przewozonym materiatem Wykonawca podejmie rodki
w celu uprzatniecia materiatu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie koszty tych czynnosci
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wykonanych przez odpowiednie shuzby lub innych Wykonawcow wskazanych przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne warunki wykonywania Rob6t

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot uwzgledniajacy wszystkie

warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Gorna warstwa nasypu z gruntu niewysadzinowego CBR > 30%, warstwa z kruszywa stabilizowanego cementem oraz

warstwa mrozoochronna zaliczane sg do gérnych warstw nasypu badZz wykopu.

5.2. Zasady ogo6lne

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem

rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania profilowania i

zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywa¢ sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z

wykonaniem nawierzchni.

5.3. Profilowanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usungé

bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza, ktére ma byé profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu

umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby rze¢dne terenu przed o

profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podloza. S

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania

Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora, dowiez¢ dodatkowy grunt

speiniajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych

rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zage$cic

warstwe do uzyskania warto$ci wymaganego wskaznika zaggszczenia podanego w tablicy 1.
Tablhica 1. Mmimalne wartoscl zapeszezana podioza (1) dla snmtow G1

Mmmmalna wartos¢ I dla:
kategona ruchu
katezona rachu KR . KR 6
Strefa karpusu 1.KR 2 kategng ;uchu Lycznice,
chodriks, zjazdy zatoka
autobusowa
Gorna warstwa o grubosa Xem 1.00 1.00 1.03
Na glebokosca od 20 do 30cm od powierzchm podloza 0.97 1.00 1.00
Dla poboczy wikaznik zageszezenia nie mode bye mniejszy msz Is= 1,00

Dla kontroli no$nosci podtoza nasyp6w nalezy stosowaé procedure badawcza wg PN-S-02205:1998, zal. B. Za zgoda

Inzyniera mozna prowadzi¢ badania przy uzyciu innych urzadzen, majacych mozliwo$¢ wyznaczania wskaznika

zageszezenia i modulu wtérnego E2.

Dla kontroli na podstawie poro6wnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztalcenia, wymagania dla podioza nasypow

53 nastgpujace: -
- dla gruntéw sypkich Io <22, )
Warto$¢ modutu wtérnego powinna spetnia¢ wymagania zawarte w PN-S-02205:1998 zgodnie z tabelg 2.

Tabbea 2. Wartodel ntomego moduln odksztaleenia (£.) dla gruntow G1.

AMmimana wartes¢ E. dla:
katesori 3 kategfnmz 6nzdm
Strefs kerpusu KR1LKR kategoria ruchu tacznice
| =tk
Fazay autobusowa
Powierzchnia robot ziemmveh 100 120 120

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1 wskaznik zageszczenia gornej warstwy gruntu rodzimego powinien by¢ nie
mniejszy niz 1,0 (przy wilgotnosci optymalnej -2%, +0%).

Zalegajace grunty spoiste nalezy doprowadzi¢ do grupy no$nosci G1 poprzez wzmocnienie podioza (warstwa kruszywa
stabilizowanego cementem, warstwa mrozoochronna, wzmocnienie podloza geosyntetykami, palami, gwozdziami
gruntowymi itp.) zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

W niniejszym opracowaniu podioze stanowia czg§ciowo grunty spoiste, dlatego tez pod konstrukcja zastosowano
stabilizacje kruszywa cementem.

Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania i
rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zageszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotnosé powinna by¢ zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nast¢pujacych wartosci:
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- w gruntach niespoistych % 2%,

- w gruntach malo i §rednio spoistych + 0%, - 2%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zaggszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu
rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi
natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowigzany jest do
wymiany gruntu na gieboko$¢ min. 0,5 m. Usunigty grunt nalezy zastgpi¢ gruntem piaszczystym.

Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robét podano w STWiORB "Wymagania ogdlne".

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych zaggszczenia wyprofilowanego

podloza podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestothiwoit badan kontralnveh w czasie robot przv wykonanm profilowanta 1 zageszezenmia podloza.
Ip. | Whmzezegolnienie badas § pomgaréw Mmimalna czestotlroosé badan 1 pormaréw
1 Szerckosc karvta 10razyna 1k
2 Rouwnosc podzna co 20 m na kazdwm pasie ruchu lub pasie poszerzenta
3 Réunoic poprzeczna 0rzvoaliom
4 Spadi: porzecne *' i0razvna lkm
5 Rzedne myvsokosciowe co 10 m w o051 jezdni 1 na je; krawed=iach
6 Uksztaltowanie om w plame ** co 25 m w 051 jezdni i na jef krawedziach
2 Zagezzezenie, wilgomoid grunm podloza w 2 punktach na daenne; dnalce robocze), lecz me
rzadzie) niZ raz na 600 m°
* Dodatiowe pomuary spadkow poprzecznych 1 ukzztaltowania on w plame nalezy wikonac w punktach
glownych hukéw poziomych
uwaga: na zizzdach badama wvkonad wg zalecen Insvniera

6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podloza
Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz+10 cmi-5 cm.
6.2.3. Ré6wnos¢ profilowanego podtoza
Réwnosé podluzna profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Roéwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, a dla poszerzen ata dostosowana do szerokosci koryta.
Nieréwnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancja + 0,5 %.
6.2.5. Rzgdne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi wyprofilowanego podloza i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ -2 cm, +0 cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5 cm.
6.2.7. Zageszczenie podioza
Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1. '
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie warto$ci modutéw odksztalcenia, to warto$¢ stosunku
wtdrnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998, zal. B. nie powinna
by¢ wigksza od:
- dla gruntéw sypkich Io <2,2,
- dla gruntéw spoistych Io <2,0,
Warto$¢ modulu wtérnego powinna spelnia¢ wymagania zawarte w STWiORB.
Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zaggszczania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania i
rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujacym kryterium jest mozliwo$¢ zageszczenia gruntu potrzebnego do uzyskania
wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do
optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nast¢pujacych wartosci:
- w gruntach niespoistych + 2%,
- w gruntach malo i §rednio spoistych + 0%, - 2%,

- Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwéch punktach, wybranych
losowo na kazdej dzialce roboczej. Zageszczenie nalezy kontrolowaé na podstawie normalnej proby Proctora, wedtug
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PN-88/B-04481 (metoda I).

Wilgotnos$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdérne zaggszczenie.
7. Obmiar rob6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m2) wyprofilowanego i zageszczonego podioza zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

8. Odbidr robo6t

8.1. Ogo6lne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Spos6b odbioru robot

Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu pomiaréw
dla sprawdzenia wymogéw podanych w punkcie 6.

W przypadku niezgodnosci, choé jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt. e
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Og6lne wymagania okre$lajace podstawe platnosci podano w STWIiORB ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m2) wyprofilowanego i zageszczonego podioza po dokonaniu odbioru rob6t

wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

-opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét ,

-dostarczenie niezbgdnego sprzgtu,

-zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robét lub

wynikajacych z przyjetej technologii robo6t;

-profilowanie podloza,

-zageszczenie podioza,

-zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopow,

-ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopéw,

-odwéz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utylizacja,

-uporzadkowanie terenu rob6t; wywéz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do skladowania poza terenem budowy,

- wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, préb i sprawdzen,

-wykonanie pomiaréw inwentaryzacji geodezyjne;j, .
-oznakowanie rob6t i jego utrzymanie. o
10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu

5. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty

Nie wystepuja.

IV. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr
499 1473/1 obre¢b 0007 gm. Tuszyn

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiIORB
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Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia Rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Zakres rzeczowy obejmuje:

- wykonanie nawierzchni z kruszywa stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/31,5 mm i grubosci 20 cm

-KR 1, klasa D,

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwiazana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym skladzie ziarnowym (od d=0 do D), ktéry
jest stosowany do wykonania ulepszonego podioza gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog.
Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych
kruszyw o okres§lonych proporcjach.

1.4.2. Podbudowa — dolna cz¢é¢ konstrukcji nawierzchni drég shuzaca do przenoszenia obcigzen z ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej. Obydwie warstwy mogg by¢ wykonywane w
kilku warstwach technologicznych.

1.4.3. Nawierzchnia z kruszywa niezwiazanego — nawierzchnia drogowa, ktérej wierzchnia warstwa, poddawana
bezposredniemu oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych, wykonana jest z mieszanki kruszywa
niezwigzanych o uziarnieniu ciagltym.

1.4.4. Pozostale okre$lenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
normami i z definicjami zamieszczonymi w STWiORB "Wymagania ogélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Rob6t

Ogo6lne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania Og6lne”.

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inspektora.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

-organizacji rob6t budowlanych;

-zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

-ochrony $rodowiska;

-warunkow bezpieczenstwa pracy;

-zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

-warunkéw organizacji ruchu;

-zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB ,,Wymagania Og6lne”.

1.6 Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia podano
w STWiORB ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB "Wymagania
ogdblne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzié tylko ze Zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera.
Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i skladowane, aby miaty jednakowe wiasciwosci i spelialy
wymagania

podane w tablicy 6. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢ jednorodnie wymieszane i charakteryzowac si¢
rownomierng wilgotnoscia.

Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zaggszczania, okreslona wedlug PN-EN 13286-2,
powinna odpowiada¢ wymaganiom tablicy 6.

2.3. Wiasciwosci kruszywa

Nalezy zastosowa¢ kruszywa spehiajgce wymagania podane w tablicy 1.
Wymagane nlaiciwoia knrzywa do mieransk nierwizzanych

(kateporie wedhie PN-EN 13342)
podbudona .

Punkt w pamocnicza podbudowa zasadnicza Odniesieni
normie st ciois KR 1, zjazdy, Nawierzchnia | dotablicy
PN-EN Wialawoid KR 3, chodniki, napoboczy, | wPN-EN
13242 KR KR6 | wwpydaeiace | zatcki | drodze (KR 1) 13242

materac z przejazd autobusowe | oraz Zazdach

knezywa | techndogicezny

przez row
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Unarrsenis wg PN-EN
933-1, kategoria nie nitera
m

G8515
G835
G.83

G8020,
G0,
N

G-8020,
G:80,
G5

Tabhea 2

Ozalne gramvce 1 tolerance
iarmienia kruszywa
grubego na atack

pofredruch wg PN-EN 933-

1

GI:NR

GT2015

GT20715

Tablica 3

Tolerance typowego
\armiena kruszy
drobnego 1 kraszyvea o
claghvm unamiesn BE
PN-EN 9331

GI:NR,
GINR

GI2NR,
GILNR

GT,10,
GT. 0

GT:10,
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Rorpad krzemaznowy w
. uzin wielkoptecoanm Brak Brak . Baak .
6412 kawakowsm wg PN-EN | rogpadu | ocpadn Brak rozpada rozpadn Brak rocg N
1744.1.p15.1
Rozpad zelazawy w il
13 wielkopieconwym Brak Brak Baak 3 )
642 kawalkowsm weg PN-EN | rozpadn | roepadu Brak rozpadu rozpadn Braks
1T441.p. 192
Skladmiki rozpuszezalne » . . . g ..
643 wwodzie wg PNLEN 17483 Brak substancii szkodlmuveh w stommbu do 2odowizka wg odrébnych praepistw
644 Zameczvizozenia Brak c1al obeveh takach jak: drewmo. szklo. plastik. mogacych pogorszvd wyrob koncowy
Zgorzel sdoneczna bazalta
72 weg PN-EN 1367-3, wg PN-| 5B, SBis SBia SBi« SBia
EN 1097-2
Skaly Skaly Skaly

Mrozoodpornosé na fraken R . | 1przectratone | przechradon
733 | krmzyws §16 wg PN | Proectrato | praechrazo Fs eF4 F, Tablical$

13671 oy f]* oy ff Skaly csadowe | Skaly
- y Fio oszdowe
ocadowe | ocadone Fi0
Fio Fio
Zalaeomsk Skizd materizlony Deklarows | Deklarowa Dektarowany Deliarowan Deklarowany )

C - v oy A

*) Laczna zawarto$¢ pylow w mieszance powinna si¢ mie$ci¢ w wybranych krzywych granicznych.

**)Do warstw podbudéw zasadniczych na drogach obcigzonych ruchem KR5-KR6 dopuszcza si¢ jedynie kruszywa
charakteryzujace si¢ odporno$cia na rozdrabnianie LA < 35.

**%) w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornosc.

2.4. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwiazanej do podbudowy pomocniczej

2.4.1. Zawartos¢ pytu

Maksymalna zawarto$¢ pyléw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do podbudowy pomocniczej powinna spetnia¢
wymagania kategorii podanej w tablicy 6. Zawarto$¢ pytéw nalezy oznacza¢ wedlug PN-EN 933-1.

W przypadku slabych kruszyw zawarto$¢ pyléw w mieszance kruszyw nalezy bada¢ i deklarowac po, pieciokrotnym
zageszczeniu metoda Proctora .Zawarto$¢ pylow w takiej mieszance ,po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora,
powinna réwniez spehnaé wymagania podane w tabeli 6.

Nie okresla si¢ wymagama wobec minimalnej zawarto$ci pytéw < 0,063 mm w mleszankach kruszyw do warstwy
podbudowy pomocnicze;.

2.4.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelnia¢ wymagania podane w
tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pigciokrotnym
zageszczeniu metoda Proctora.

2.4.3. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw podbudowy pomocnicze;j
powinny spelia¢ wymagania przedstawione na rys. 1.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez badaé i deklarowa¢, po S krotnym
zageszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatno$ci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest spetione,
jezeli uziarnienie mieszanki po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych
podanych na rysunku.

Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy pomocniczej

Opro6cz wymagan podanych na rysunku 1, wymaga sie aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie 6 miesigcy speinialo wymagania kategorii podanych w tablicach 2 i 3, aby zapewni¢ jednorodnos¢ i ciaglos¢
uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnos$ci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowang przez
producenta wartoécig (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera
nadmierna zawarto$¢ ziarn stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po
pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora.

\G § Porémmante z deklarowana przez producenta nartoiaa (S)

Aezavka Tolerancye przesiewu preez =to {(nem). % (M m)

emwdImnE TS 1 3 3 56 3 112 | 16 | 33 | 315
0315 =5 =5 =7 +8 - =8 - =8 - -

Poréwnanie z deklarowana przez producenta warto$cig (S)
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Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji
podanych w tablicy 2, ale powinna spelniaé takze wymagania cigglo$ci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec ciaglosci uziarnienia na sitach kontrolnych — r6znice w przesiewach podczas badan
kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna 1 maksymaina zawartesd frakep w mseszankach
Miewzarka [rédnice proeciewow w % (m'm) przez sito (mmij]
17 24 256 48 56112 816 112224 | 16315
0315 | e | P e | P e | T e | ™ | max | ™ [ max | ™ | max | P [ max
’ 4 15720 -] -Jw]3]-1-Jw6]235]-1-1-1-

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw pomocniczych powinny spelnia¢ wymagania wg tablicy 6.

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej odno$nie wrazliwosci na mréz

(wskaznik SE), dotycza badania materiatu po pieciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wedlug PN EN 13236-2.

Nie stawia sie wymagan wobec wodoprzepuszczalno$ci zageszczonej mieszanki niezwigzanej do podbudowy

pomocnicze;j.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych D.04.04.02

Mosty Katowice Sp. zo.0. 114

2.4.5. Wskaznik CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy pomocniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej do wskaznika 7
zageszczenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. '
Wymaganie wg tablicy 6.

2.5. Wymagane wilasciwosci mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadniczej

2.5.1. Zawartos¢ pylu

Maksymalna zawarto$¢ pylow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy
zasadniczej,

powinna spelnia¢ wymagania kategorii podanej w tablicy 6.

Zawarto$¢ pylow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pylow w mieszance kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowac¢, po 5
krotnym

zageszczeniu metodg Proctora. Zawarto$¢ pylow w takiej mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora,
powinna réwniez spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6.

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawarto$ci pytéw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do warstwy
podbudowy

zasadniczej.

2.5.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedtug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetnia¢ wymagania podane w
tablicy

6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw po pigciokrotnym zageszczeniu
metoda

Proctora.

2.5.3. Uziarnienie

Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej
musza spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 2.
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W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowac, po 5 krotnym
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zageszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia, jest speinione,
jezeli

uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych
na

rysunku 2.

Jako wymagane obowiazuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

Rysunek 2. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy zasadniczej

Oprécz wymagani podanych na rysunku, wymaga si¢ aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w
okresie

6 miesigcy spetnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 4 i 5, aby zapewni¢ jednorodnosé i ciaglo$¢ uziarnienia
mieszanek.

Tablica 4. Wymagania wobec jednorodnos$ci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z deklarowang przez
producenta warto$cig (S). Wymagania dotycza produkowane;j i dostarczanej mieszanki. Jeli mieszanka zawiera
nadmierng zawarto$¢ ziarn stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora.

M k Pordwmanie z deklarowang przez producents wartoias (S)
B Tolerancie przesiewu przez 2to (). % M}
; 4.5 1 2 4 5.6 8 11.2 i 223 iS5
315 =5 =5 =7 =8 - =8 - =5 - -

7N Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miescié si¢ w odpowiednich
krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji
podanych w tablicy 4, ale powinna spelia¢ takze wymagania ciaglo$ci uziarnienia zawarte w tablicy 5.
Tablica 5. Wymagania wobec cigglo$ci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach podczas badan
kontrolnych produkowanych mieszanek

Mimimales 1 maksvmales zawarteid fizkon wnmesrankach
Miewzanka [raimice przesiewds w % (m'm) przez ato (e}
172 24 256 48 561172 816 11,2224 1631735
0315 e | T e | fmax | fma | fmax | T fmax | max | T | e
411517120 - - 025 - - 1101251 - - - -

2.5.4. Wrazliwo$¢ na mr6z, wodoprzepuszczalno$é
Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudow zasadniczych powinny spelnia¢ wymagania tablicy 6.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odnosnie wrazliwosci na mréz
(wskaznik
SE), dotycza badania materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wedtug PN EN 13286-2.
Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zageszczonej mieszanki niezwiazanej do podbudowy
zasadnicze;j.
2.5.5. Wskaznik no$nosci CBR
.. Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej metodg Proctora do
"% wskaznika zageszczenia 1S=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47.
Wymaganie wg tablicy 6.
2.6. Wymagane wla$ciwosci mieszanki niezwigzanej do nawierzchni
2.6.1. Zawarto$¢ pylu
Okreslona wedlug PN EN 933-1 zawarto$¢ pylow < 0,063 mm w mieszankach musi spelnia¢ wymagania kategorii
podanej w
tablicy 6.
W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pytéw w mieszance kruszyw nalezy réwniez badac i deklarowac, po 5
krotnym
zageszezeniu metoda Proctora. Zawarto$¢ pyléw w takiej mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora,
powinna réwniez spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6.
2.6.2. Zawarto$¢ nadziarna
Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelia¢ wymagania podane w
tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawarto$é nadziarna w mieszance kruszyw po pieciokrotnym
zageszezeniu
metoda Proctora.
2.6.3. Uziarnienie
Okreslenie wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstwy nawierzchni z kruszywa
niezwigzanego powinno spetnia¢ wymagania podane na rysunku 3. Jako wymagania majg znaczenie tylko podane na
rysunkach wartosci liczbowe. W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i
deklarowac, po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem
uziarnienia, jest spelnione, jezeli uziarnienie mieszanki po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w
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krzywych granicznych podanych na rysunku 3.
Rysunek 3. Uziarnienie mieszanki niezwiazanej 0/31,5 do nawierzchni

100 o) °

90 AL‘V/ 10

20

£ 00 72/ %0
® 7 v / g
g - - / v g
§. so 7 60 =
B Z AT i |

30 ra 70

20 .1'5// 43/ 80

40 #/4 - 80

: -
°s & 8 2 - =~ s -2 *"msazes
sito # mm

2.6.4. Odpomos¢ na dziatanie mrozu

Mieszanki kruszyw niezwigzanych stosowane do nawierzchni z kruszywa niezwigzanego powinny spelnia¢ wymagania
wg. tablicy 6.

Wymagania wobec wrazliwosci na mréz, mieszanek przeznaczonych do nawierzchni, dotycza badania materialu po
pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora wg PN-EN 13286-2.

Nie stawia si¢ wymagani wobec wodoprzepuszczalnosci zageszczonej mieszanki niezwigzanej do nawierzchni z
kruszywa

niezwigzanego, o ile szczegdtowe rozwiazania tego nie przewiduja.

2.6.5. Zawarto$¢ wody

Zawarto$¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie wbudowywania
i

zageszczania okres$lonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Wymagane wlasaiwosc: mieczanks mezwiazane) przeznaczone; do:
podbudowy pamocnicza) | podbudowy zasadmeze)

KR1,
R o] Z}Hﬂ" Nawierzchni Ohmgne
C s chodniks, do tablicy
w PN-EN Whadcrwose KR3, e na pobocza, « PLEN

1325 kR | KRG | e | W | dokze®RD | yiags
materac 2 iazd autobusowe | oraz zjazdach -
owr
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*) Badanie wskazZnika piaskowego SE nalezy wykonac na mieszance po pigciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora
wg PN-EN 13286-2.

2.6. Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode speiniajagca wymagania PN-EN 1008.

2.7. Kontrola jakosci materiatow w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materialow polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materialéw na reprezentatywnych
probkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikow z wymaganiami okreslonymi w p.2.3.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB "Wymagania ogélne".

3.2. Sprzgt do wykonania robot
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Do wykonania warstwy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac nastgpujgce rodzaje
sprzetu:

a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnoéci optymalne;.

Wymaganie to jest zbedne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej mieszanki o
wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.

b) réwniarki lub ukladarki do roztozenia mieszanki. Za zgoda Inzyniera do rozkladania mieszanki na drogach o

ruchu mniejszym od KR3 mozna dopuscic spycharki.

¢) plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania,

d) inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB "Wymagania ogélne".

4.2, Transport kruszywa

Transport kruszywa moze odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi w sposob zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem lub zawilgoceniem.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogo6lne warunki wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB "Wymagania ogélne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot uwzgledniajgcy wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podbudowe z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy ukladaé na odpowiednio przygotowanej
warstwie wzmacniajacej z kruszywa stabilizowanego cementem lub odpowiednio wyprofilowanym podlozu.
Podbudowe z kruszywa stabilizowanego mechanicznie na poboczach, chodniku, wyspach dzielacych i zjazdach nalezy
ukfada¢ na odpowiednio wyprofilowanym i zageszczonym podlozu (dla pobocza nie jest wymagane

wykonanie badan moduléw odksztalcenn metoda VSS).

Jezeli podioze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usunigte wg zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg Projektowg lub
wg zalecen Inspektora z tolerancjami okre§lonymi w niniejszej STWiORB.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci

materiatu nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6inych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i
nadmiernemu wysychaniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po
zageszczeniu byla rowna gruboéci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposéb zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa
nalezy przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Przed zageszezeniem rozécielane kruszywo nalezy wyprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych i pochylefi podtuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyréwna¢ lokalne zaglebienia za pomoca
ciezkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5 Zaggszczenie mieszanki

Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, wibracyjnymi gladkimi. W ostatniej fazie zaggszczania nalezy
sprawdzié profil szablonem. Zageszczenie podbudowy nalezy wykonywa¢ warstwami przy zachowaniu wilgotnosci
optymalnej.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ réwnomierne na catej szerokosci.

Wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 1,0.

Zageszczenie kontroluje sie plyta VSS przez sprawdzenie modulu odksztalcenia.

a) no$noé¢ podbudowy po jej zageszczeniu badana wg ,Instrukcja badan podioza gruntowego czgé¢ 2 (badanie plyta
VSS o érednicy 30 cm) powinna odpowiada¢ warunkom podanym w tabeli 7.

Tabela. 7 Wymagania dla nosnosci

Podbudowa z kowryma o wikazniku | Mmimalny modul odksztalcema mieszony phita
DOINOEC] Wi DI€ Mnieyzyvm me o srednicy 30 cm. MPa

plerwsze obciazenie E; drugme obciazenie. E»
60 (zjazdy, chodniki wy=py dzielace) 80 140
80 (drogi. przejazd, zatol autobusowe) 100 180

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modul odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia
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od 0,15010,25 MPa, a koncowy nacisk 0,45 MPa.

E E:= i‘A‘g *D
4 AS

AP —r6znica nacisku w MPa
AS — przyrost osiadan odpowiadajacy tej roznicy naciskéw w milimetrach
D — $rednica plyty w milimetrach
b) wskaznik zaggszczenia Io mierzony plyta VSS zgodnie z zalezno$cia:

I, ,
powinien mie¢ warto$¢ nie wigksza niz 2,2.
Zaggszczona nawierzchnia na poboczu z kruszywa nie powinna ulegaé odksztalceniu przy najezdzaniu kotami
samochodu.
Jako$¢ zageszczenia ocenia Inspektor.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZeniem nastepnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Koszt
napraw
wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawcg robot.
6. Kontrola jakosci Robot
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci Rob6t
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét podano w STWiORB "Wymagania ogélne".
6.2. Badania przed rozpoczeciem rob6t
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
podbudowy i
wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci kruszywa okreslone w pkt.2.3.
6.3. Badania w czasie rob6t
Tablica 8. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

Lp. Wimzczegtinienie badaa Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzcbnia
na drienne; dzialce podbudowy przypadajaca na
roboczej sedno badanie (m®)
1 | Uznarnienie mieszanki
2 600

1 | Wilpotnoid mieszank:

3 | Zapeszczenie warstwy 2 1000

4 | Badanie wlasoiwoicl kruszywa we tab. 1, pkt 222 dla kazdes partu kruszywa 1 przy kazde] zmiante

kruszywa
5 | Zageszezenie warstwy (dla poboczy) 2 300

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej dzialce roboczej
za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobieraé losowo z roziozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.

6.3.2. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnoé¢ kruszywa nalezy badaé wedlug PN-EN 13286-2 z czgstotliwoscig podana w pkt. 6.3.

6.3.3. Wiasciwosci kruszywa

Wihasciwosci kruszywa obejmujace ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt. 2. nalezy bada¢ dla kazdej partii
kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan powinny by¢ pobierane losowo w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 9. Czgstotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy
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Lp. Whvmzezepdlmente badan 1 poomarow Mimmalna crestotinwosd pomiarow

1 | Szerckoic podbudowy 10razvea T km

2 | Rownoic podiuina w sposob claghy planogyafem albo co 20 m laty na kazdyvm paste
ruckn

3 | Rémmoic poprzecma 10razvnalkm

4 | Spadki poproeczne®’ 10razvna lkm

5 | Rzedne wysokotriowe co 10 m na odeinkach prostych 1 co 10 m na hukach: w o051 jezdm 1 na

6 | Uksztaltowanis osi w planze®” 3¢ krawedziack

7 | Gruboi¢ podbudowy Podezas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce robocze, lecz nie rzadzne) miz raz na
400 m*
w 3 punktach. lecz nie rzadzied niZ raz na 2000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych
tukéw poziomych.

6.4.1. Szerokos$¢ podbudowy

Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezpo$rednich pomiarach, co 100 m. Szerokos¢
podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 c¢m, -0 cm.

6.4.2. Roéwno$¢ podbudowy

Kontrola réwnosci w przekroju podluznym mierzona 4-metrows lata zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; .
dopuszczalne nier6wnosci pod tata 10 mm. b
Kontrola réwno$ci poprzecznej mierzona 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 m; dopuszczalne odchylki
pod tata 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne

Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje sig fatg profilows z poziomicg, co 100 m.

Dopuszczalne odchytki spadku +0,5%.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe

Kontrola rz¢dnych niwelety za pomocg instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchylki -1 cm, +0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w punktach gtéwnych tukéw
poziomych. O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.5. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w pkt.
6.4.

powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, wyréwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢

podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna gleboko$¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i oo,
ponowne
zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie

powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢ zgodnie z decyzja
Inzyniera,

uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wlasciwos$ciach i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy

na koszt Wykonawcy.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w STWiIORB ,,Wymagania og6lne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowa jest jeden metr kwadratowy (m2) wykonanego pobocza z kruszywa famanego stabilizowanego
mechanicznie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Jednostkg obmiarowa jest metr kwadratowy (m2) wykonanej nawierzchni z kruszywa z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
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Obmiar nie powinien obejmowac¢ dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej z wyjatkiem
powierzchni zaakceptowanych przez Inspektora na pi$mie. Nadmierna grubo$¢ lub nadmierna powierzchnia warstwy w
stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moze stanowi¢ podstawy
do roszczen o dodatkowa zaplate.

8. Odbidr Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB "Wymagania ogélne".

8.2. Spos6b odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jeden metr kwadratowy (m2) wykonanej i odebranej podbudowy, nawierzchni oraz pobocza z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie po dokonaniu odbioru rob6t wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cena usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

-opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Roboét ,

-prace pomiarowe i przygotowawcze,

-oznakowanie miejsca robot,

-zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania rob6t lub wynikajacych z
przyjetej technologii robét,

-zakup i transport kruszywa na miejsce sktadowania,

-przygotowanie kruszywa,

-transport i rozlozenie kruszywa,

-profilowanie,

-zageszezenie,

-utrzymanie podbudowy, :

-badania materialow, opracowanie recepty, wykonanie niezb¢dnych badan i pomiaréw,

-wykonanie wszystkich niezb¢dnych pomiaréw, préb i badan,

-wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej przed i po wykonaniu podbudowy,

-uporzadkowanie terenu robot,

-oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robdt i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwiazane

10.1 Normy

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i fata.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie skladu ziarnowego. Metoda
przesiewania.

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwos$ci kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomoca wskaznika
ptaskosci.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wlasciwoéci kruszyw. oznaczenie ksztaltu ziarn. WskazZnik ksztaitu.
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartosci ziarn o
powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych.

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie.

PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na $cieranie.
PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestosci ziarn i
nasigkliwosci.

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Przygotowanie wyciagéw przez wymywanie kruszyw.
PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.
Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych D.04.04.02

Mosty Katowice Sp. z 0.0. 123

PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikéw atmosferycznych.
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Oznaczenie mrozoodpornosci.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan laboratoryjnych
gestosci na sucho i zawarto$ci wody. Zageszczanie metodg Proctora.

PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do okreslenia
kalifornijskiego wskaznika no$nos$ci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i pgcznienia '
liniowego.

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

10.2. Inne dokumenty

,Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czg$¢ 2. Zatacznik” GDDP, Warszawa
1998 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poisztywnych. IBDIM 1997.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 .

WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010. Zalacznik nr 3 do
Zarzadzenia nr 102,

V1. Ulepszania nawierzchni podbudowy B
przez potrdjne powierzchniowe utrwalenie £

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem n/n szczegblowe specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
ulepszenia nawierzchni zwirowej przez wykonanie warstwy bitumicznej nawierzchni przez potrojne
powierzchniowe utrwalenie grysami lamanymi i emulsja asfaltow3g. Na zadaniu: ,Remont drogi w
Jutroszewie na dzialkach nr 499 i 473/1 obreb 0007 gm. Tuszyn”

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji dotyczace prowadzenia rob6t zwigzanych z modernizacjg drogi obejmuje
potrdjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni zwirowej przy uzyciu emulsji asfaltowej wczesniej
wyprofilowanej i wyr6wnanej kruszywem stabilizowanym mechanicznie.

14. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Powierzchniowe utrwalanie potrjne - jest to trzykrotny sprysk emulsji asfaltowej szybkorozpadowej K-1-70,
trzykrotne rozsypanie kruszywa tamanego, oraz zageszczenie walcem gladkim poszczeg6lnych warstw.
I- warstwa kruszywo o uziarnieniu 16-25 ~~
II- warstwa kruszywo o uziarnieniu 8-11

III- warstwa kruszywo o uziarnieniu 2-5
Celem powierzchniowego ulepszania jest uszczelnienie wyréwnanej wczedniej nawierzchni zwirowej przy
uzyciu kruszywa do stabilizacji mechanicznej lub jej wyprofilowanie przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego
(réwniarki).

1.4.2. Asfaltowa emulsja kationowa.
Asfaltowa emulsja kationowa jest to lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie
otrzymana z zastosowaniem emulgatora kationowego.

1.5. Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania, oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Materialami stosowanymi przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia wedlug zasad SST sa:
2.1.1. Kruszywo.
2.1.1.1.Wymagania.

Do zabiegu nalezy stosowa¢:

I- warstwa kruszywo o uziarnieniu 16-25

II- warstwa kruszywo o uziarnieniu 8-11

II1- warstwa kruszywo o uziarnieniu 2-5
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2.1.1.2. Warunki dostaw i sktadowania.
Kruszywa powinny pochodzi¢ z jednego zrodia. Pochodzenie kruszywa i jego jako$¢ powinny by¢ uzgodnione
z Inspektorem Nadzoru. Podloze skladowiska powinno by¢ rowne o twardej powierzchni zabezpieczajgcej
przed zanieczyszczeniem.

2.1.2.  emulsji asfaltowej szybkorozpadowej K-1-70- wymagania.

Tablica nr 1
Wyszczegdlnienie wlasciwosci Wymagania
Barwa brgzowa do ciemno brazowej
Zawarto$¢ asfaltu 59 -70 %
Lepkos$¢ ° Englera >3°E
Indeks rozpadu 80-120 g/100g
Przyczepno$¢ asfaltu do kruszywa 85%
granitowego z emulsji mniej niz 2%

Podczas realizacji zadania zabrania si¢ stosowania lepiszcz pochodzacych od réznych producentéw. Przy
przechowywaniu asfaltowej emulsji czas skladowania emulsji nie powinien przekracza¢ 4 tygodni od daty
produkcji, temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz + 3 °C.

3. SPRZET.

3.1 Rodzaje sprzgtu.
Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujacym sprzegtem sprawnym technicznie:
- szczotka mechaniczna
- skrapiarka lepiszcza

- uktadarka kruszywa
- walec drogowy

3.2. Szczotka mechaniczna - jest przeznaczona do usuwania luznych ziarn kruszywa z warstwy 1, 2, 3,

3.3. Skrapiarka lepiszcza - musi gwarantowa¢ réwnomierny i zgodny z projektowang iloscig sprysk lepiszcza w
kierunku podluznym i poprzecznym.

34. Ukladarka kruszywa - powinna zapewnia¢ roztozenie kruszywa o zalozonej frakcji i w wymaganej ilosci na
zalozonej szerokosci z predkoscig zblizong do predko$ci poruszania sig skrapiarki.

3.5. Walec drogowy statyczny - §redni (nie moze powodowa¢ miazdzenia ziarn kruszywa)

4. TRANSPORT.

4.1. Kruszywo nalezy przewozi¢ w taki spos6b, aby nie dopusci¢ do jego zanieczyszczenia i zmieszania réznych
frakcji.

4.2. Emulsja asfaltowa kationowa - powinna by¢ transportowana w cysternach lub skrapiarkach. Cysterny powinny

by¢ podzielone przegrodami o pojemnoéci nie wigkszej niz 1m’,
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Projektowania powierzchniowego utrwalenia - obejmuje nastepujace czynnosci:
a) ocene¢ stanu powierzchni istniejacej nawierzchni zwirowej wyréwnana kruszywem do stabilizacji

mechanicznej - dokonuje Inspektor Nadzoru przy wspétudziale Wykonawcy.

b) rodzaj powierzchniowego utrwalenia, oraz wielko$¢ frakcji okresla zamawiajacy.
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Teoretyczna iloéé emulsji i kruszywa na 1 m’.

Tablica nr 2
Numer warstwy pow. Frakcja kruszywa Ilo$¢ kruszywa Ilo$¢ emulsji K-1-70
Utrwalenia. 0 mm (D) kg /m’ kg /m’
I 16/25 20 1,7
II 8/11 13 1,4
11 2-5 8 1,2
5.1.1  Ustalenie rzeczywistej ilosci sktadnikéw na 1 m*
Okreslenie rzeczywistej ilosci skladnikow lepiszcza i kruszywa zostanie ustalona przez Inspektora Nadzoru i
Wykonawce na odcinku probnym uwzgledniajgc wszystkie warunki terenowe.
5.2. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji rob6t i harmonogram robot.
5.3. Zakres organizacji robot.
5.3.1.  Przygotowanie podioza.

Przed przystapieniem do powierzchniowego utrwalenia nawierzchni zwirowej podloze nalezy wyprofilowa¢ do
wlasciwego profilu podiuznego i poprzecznego przy uzyciu kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

5.3.1.2.0czyszczenie istniejacej podbudowy zwirowe;j.

53.2.

5.3.3.

53.4.

5.3.5.

Tuz przed przystapieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ oczyszczona. Przed
rozpoczgciem rob6t wskazane jest zwilzenie podbudowy woda.

Oznakowanie robot.

Za bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinka, na ktéorym wykonywane jest powierzchniowe utrwalenie od
chwili rozpoczecia robdt, az do konca okresu pielgegnacji (oddanie nawierzchni do ruchu bez ograniczen)
odpowiedzialny jest wykonawca robét.

Projekt oznakowania i zabezpieczenia rob6t zgodny z Instrukcja oznakowania robét w pasie drogowym
stanowigca zal. Nr 1 do Zarzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej, oraz Spraw Wewnetrznych nr
184 z dnia 6 czerwca 1990 r. (Monitor Polski nr 24 z 1990 r.)

Wykonawca przediozy do akceptacji w Programie zapewnienia jakosci /PZJ/. Komplet oznakowania powinien
by¢ ustawiony na 1 do 2 godz. przed rozpoczeciem robét. W okresie pierwszych 48 godzin, a przy
niesprzyjajagcych warunkach atmosferycznych w okresie 3 déb od chwili wykonania powierzchniowego
utrwalenia nalezy si¢ liczyé z mozliwoécia wystgpienia zlotow ziarn kruszywa, dlatego predko$¢ ruchu
powinna by¢ ograniczona do 30 km/h.

Rozkladanie lepiszcza.

Lepiszcze nalezy rozkladac na podbudowie przy dobrej bezdeszczowej pogodzie i przy temperaturze otoczenia
nie nizszej niz 10 °C. Rozpoczecie robdt moze nastapi¢ po wykonaniu badan sprawdzajacych wg. p. 6.1.2. i
upewnieniu si¢ , ze nawierzchnia zostala przygotowana zgodnie z wymaganiami, a sprzgt gwarantuje
roztozenie przewidzianej ilosci lepiszcza. Temperatura rozkladanej emulsji asfaltowej jest funkcja
procentowosci emulsji i jej lepko$¢ powinna zapewni¢ réwnomierne pokrycie nawierzchni. Przy
rozpoczynaniu skrapiania zaleca si¢ aby w krotkim czasie lepiszcze (do chwili jednorodnego dozowania)
wyplywalo na arkusze papieru lub folii rozlozone na nawierzchni. Poniewaz w wigkszo$ci skrapiarek, przy
krawedziach pokrywanego pasa, lepiszcze jest dozowane w mniejszych ilosciach (dwukrotne pokrycie , a nie
trzykrotne) dlatego tez przy wykonywaniu drugiej potowy jezdni nalezy emulsje rozktada¢ na zakladke (ok. 20
cm).

Tolerancja w zakresie dozowania lepiszcza wynosi +/- 50 g/m’.

Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane réwnomiernie warstwa w iloéci ustalonej wg. n/n SST w p. 5.1.1. na
$wiezo rozlozonej warstwie emulsji asfaltowej za pomoca ukladarki kruszywa jadacej za skrapiarka. Czas jaki
uptywa od chwili roztozenia lepiszcza do chwili rozlozenia kruszywa powinien by¢ mozliwie jak najkrétszy
(kilka sekund). Roboty powinne by¢ tak zorganizowane aby ukladarka kruszywa czekata na skrapiarke, nigdy
odwrotnie. Skrapiarka lepiszcza jest maszyna wiodaca.

Ukladane kruszywo nie moze by¢ mokre, ze wzgledu na wydtuzenie czasu rozpadu emulsji.

Tolerancja w zakresie rozkladania kruszywa wynosi +/- 1 dm*/m>,

Walowanie
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5.3.6.

Bezposrednio po ulozeniu pierwszej warstwy kruszywa, waluje si¢ ja tylko wstgpnie, a wlasciwe utwierdzenie
ziarn w nawierzchni przeprowadza si¢ dopiero po ulozeniu drugiej warstwy kruszywa. W celu uzyskania
wlasciwego przywatowania mozna przyja¢ 3-4 - krotne przejscie walca.

Warstwe trzecia z uzyciem emulsji i piasku plukanego 0/2 nalezy wykonaé po oczyszczeniu z luZnego
kruszywa po kilku dniach od ulozenia warstwy drugiej. Ostateczne utwierdzenie ziarn kruszywa i ulozenie
,»mozaiki” nastgpuje dopiero po kilku dniach pod wptywem ruchu.

Pielegnowanie wykonanego powierzchniowego utrwalenia.

Na $wiezo polozonym powierzchniowym utrwaleniu nalezy ograniczy¢ predkosé ruchu do 30 km/h. Dlugosé
okresu w ktorym nawierzchnia powinna by¢ chroniona zalezy od istniejacych warunkéw pogodowych i
ruchowych. Po uplywie dwdch, trzech dni nalezy przeprowadzi¢ zamiatanie szczota mechaniczng celem
usuni¢cia nie zwigzanych z lepiszczem ziarn kruszywa. Nastgpnie powierzchniowe utrwalenie moze by¢
oddane do ruchu niekontrolowanego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1.
6.1.1.

Za jako$¢ zastosowanych materialéow i wykonanych robét oraz ich zgodno$é¢ z wymaganiami n/n SST

odpowiedzialny jest Wykonawca robét. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do

akceptacji Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci /PZJ/ w ktérym nalezy przedstawi¢ zamierzony

sposéb wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot

zgodnie z dokumentacjg projektowa SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora

Nadzoru.

Program zapewnienia jako$ci /PZJ/ powinien zawiera¢ w szczegénosci:

- opis organizacji rob6t, w tym: harmonogram, sposéb prowadzenia robét, organizacj¢ ruchu na budowie wraz
z oznakowaniem, zasady bhp,

- wykaz zespoléw roboczych, opis ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z podaniem ich parametréw technicznych oraz opisem
wyposazenia w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

- wykaz $rodkéw transportu (rodzaje i ilosci) oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku lepiszcza i
kruszywa,

- opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatu, sprawdzania i cechowania sprzetu,
oraz prowadzenia robot,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania elementoéw robot,

- opis postgpowania z materiatami i robotami odpowiadajacymi wymaganiom,

Kontrola jako$ci materiatow

Kruszywo

Wykonawca jako odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych kruszyw, prowadzi na swdj koszt kontrolg ilosciowo

jakosciowa ich dostaw. Badania wykonywane przez Wykonawce powinny obejmowac sprawdzenie spelnienia

wymagah cech gatunkowych zgodnych z p.2.1.1.1.

Minimalna ilo$¢ i czgstotliwos$¢ badan powinna wynosi¢ jedno badanie na kazda parti¢ kruszywa w ilosci 100

ton.

Kazda jednostkowa dostawa kruszywa /samochdd z kruszywem/ powinna by¢ oceniona wizualnie i w

przypadku wystapienia watpliwosci odnoénie jakos$ci, nalezy kruszywo takie umiesci¢ na oddzielnym

skladowisku do chwili wykonania sprawdzajacych badan laboratoryjnych.

Wykonawca w opracowanym programie zapewnienia jako$ci powinien okresli¢ szczegétowo:

- sposéb dokonania odbioru kruszywa od producenta,

- przyjeta czestotliwos¢ badan,

- sposob pobierania prébek (zgodnie z PN-76/B-06721),

- laboratorium wykonujace badania,

- sposéb postgpowania w przypadku stwierdzenia dostawy partii kruszywa niezgodnego z wymaganiami SST

Inspektor Nadzoru moze niezaleznie zazada¢ wykonania badan dodatkowych przez wykonawce lub we

wilasnym zakresie.

Emulsja asfaltowa kationowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prawidlowe zaméwienie i jako$¢ stosowanego lepiszcza, prowadzi na

swdj koszt jego kontrole. W opracowanym programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢

spos6b dokonania odbioru partii lepiszcza oraz rodzaj i czgstotliwo$¢ badan kontrolnych. Producent emulsji

winien dotaczy¢ do dokument6éw przewozowych atest jakosci emulsji.

Dla kazdej dostarczonej partii (Srodka transportu) nalezy okreslic:

- barwe emulsji,

- jednorodnos¢ emulsji,

- czas rozpadu,
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6.2.
6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.

6.3.
6.3.1.

6.3.2.

Z kazdej dostarczonej partii emulsji nalezy pobra¢ 2 dm’ lepiszcza do szczelnego pojemnika, z potowy probki

wykona¢ badania, a ich wyniki przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru.

Badanie przed wykonaniem robo6t.

Badanie regulujace sprzet.

Przed sezonem robét i po kazdej naprawie skrapiarki i ukladarki kruszyw powinny by¢ poddane badaniom

testujgcym. Na specjalnym stanowisku lub zorganizowanym poletku powinny by¢ okreslone zaleznodci

pomiedzy wydatkiem lepiszcza i kruszywa, a nastawami takich parametréw jak:

- ci$nienie,

- obroty pompy,

- predko$¢ jazdy skrapiarki,

- predko$¢ jazdy ukladarki kruszywa

Podczas tych badaf powinna by¢ takze okre$lona réwnomierno$¢ dozowania lepiszcza i kruszywa w kierunku

podhuznym i poprzecznym przy réznych szerokosciach rozkladania.

Wynik tego powinien by¢ przedstawiony w postaci tabel lub wykreséw pozwalajacych na ustawienie

mechanizméw regulacyjnych i predkosci jazdy dla zalozonej ilo$ci rozkladanego lepiszcza lub kruszywa.

Badania sprawdzajace.

Niezaleznie od badan testujacych sprzet, przed rozpoczgciem robdt powierzchniowego utrwalenia powinny by¢

wykonane nastgpujace badania kontrolne:

a) Sprawdzenie jakosci kruszywa i lepiszcza przez laboratorium Zamawiajacego.

b) Sprawdzenie stanu przygotowania podbudowy, na ktérej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie
polegajace na wizualnej ocenie jakosci wykonanych robdt przygotowawczych (remontowych),
oczyszczenia nawierzchni.

¢) Ocena wizualna stanu technicznego sprzetu i wszystkich jego podzespoléw oraz urzadzef majacych wplyw
na dozowanie lepiszcza i kruszywa.

d) Sprawdzenie na wybranym odcinku do$wiadczalnym (odcinek drogi, plac) dozowania ilosci lepiszcza i
kruszywa przy takich nastawach parametréw jakie zamierza si¢ utrzymywac podczas robot
W badaniach sprawdzajacych wykonywanych przed rozpoczeciem robét powinien uczestniczy¢ Inspektor
Nadzoru, ktéry po stwierdzeniu ich pozytywnego wyniku zezwala na rozpoczgcie robot.

Badania i kontrola w czasie wykonywania robét.

Badania Wykonawcy w czasie realizacji powierzchniowego utrwalenia obejmuja:

- sprawdzenie czy mechanizmy regulacyjne i parametry skrapiarki oraz ukladarki zostaly ustawione jak to

ustalono na odcinku do$wiadczalnym,

- sprawdzenie czy na budowe dostarczane jest kruszywo o przewidzianej frakcji

- prowadzenie stalej obserwacji wyptywu z dyszy kolektora oraz stopnia pokrycia nawierzchni kruszywem. W

przypadku zauwazenia zatkania lub wadliwego wyptywu lepiszcza choéby tylko z jednej dyszy, badz tez

nieréwnomiernego pokrywania nawierzchni kruszywem, nalezy natychmiast wstrzyma¢ dalsze prowadzenie
rob6t i usunaé przyczyne wadliwego funkcjonowania sprzetu. Nalezy zachowa¢ minimalng odleglos¢
pomigdzy skrapiarka, a ukladarka kruszywa.

- kontrolowanie liczby przejs¢ walca

- Wykonanie kontrolnych pomiar6w ilosci rozkladanego lepiszcza i kruszywa w sposéb jak na odcinku

doswiadczalnym i poréwnanie z dopuszczalng tolerancja podana w SST. Pomiary nalezy wykonywaé co

najmniej jeden raz dziennie tuz po rozpoczeciu rob6t oraz w kazdym przypadku, jezeli zaobserwuje si¢ zmiany

w jednorodnos$ci ukladanego lepiszcza i kruszywa.

Oceniane dane oraz wyniki badan i pomiaréw wykonywanych przed i w czasie wykonywania rob6t powinny

by¢ zarejestrowane w prowadzonym przez Wykonawce dzienniku badan.

Badania i pomiary po wykonaniu robot.

Pomiar szerokosci.

Po zakonczeniu okresu pielegnacji powierzchniowego utrwalania Inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy

dokonuje pomiaru szerokosci ulepszonej nawierzchni z dokladnoscig do +/- 1 cm w 10 miejscach na 1 km.

Mierzy sie szerokos$¢ tylko tej czesci jezdni, ktora charakteryzuje si¢ dobrym osadzeniem ziarn kruszywa w

lepiszczu.

Pomierzona szeroko$¢ nie powinna si¢ rézni¢ od przewidzianej w warunkach kontraktu wigcej niz +/- 5 cm.

Sprawdzenia i por6wnania z umowg wymaga rowniez lokalizacja poczatku i kotica odcinka powierzchniowego

utrwalenia.

Ocena wygladu zewnetrznego.

Oceny wykonanych rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru wspdlnie z Wykonawea metodg wizualng.

Powierzchniowe utrwalenie powinno charakteryzowa¢ si¢ jednorodnym wygladem zewngtrznym.
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru wykonania powierzchniowego utrwalenia jest 1 m”.

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot, oraz obliczeniu rzeczywistych ilosci
wbudowanych materiatow. :

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca i uzgadnia z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior robot bedzie dokonany w dwoch etapach:

1) Odbiér koncowy - po zakonczeniu robét, jednakze nie wczeéniej niz po uplywie 24 dni po oddaniu
powierzchniowego utrwalenia do niekontrolowanego ruchu.

2) Odbiér ostateczny - po uplywie okresu gwarancyjnego.

8.1. Odbior koncowy.

Odbiér koncowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych robét, oraz ustaleniu koncowego
wynagrodzenia za ich wykonanie.

8.1.1. Calkowite zakorniczenie robdt na obiekcie oraz jego gotowo$¢ do odbioru konicowego powinna by¢ stwierdzona
przez kierownika rob6t wpisem do dziennika budowy. Wykonawca zobowiazany jest, niezwlocznie po
uzyskaniu wszystkich badan zglosi¢ na piSmie do Inspektora Nadzoru gotowo$¢ obiektu do odbioru
konicowego.

8.1.2. Odbiér koncowy zgloszonego obiektu powinien nastapi¢ nie pdZniej niz w terminie okreslonym w
»Warunkach szczegétowych kontraktu”.

8.1.3. Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokoét sporzadzony wedtug wzoru Nr 9 podanego w
Instrukcji Nr DP-T14 o dokonywaniu odbioréw drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewddzkich wraz ze zmianami z 1992 1993 r.

8.14. Wykonawca przygotuje do odbioru koficowego i przedlozy dokonujagcemu odbioru operat kolaudacyjny, w
ktorego sktad wchodza m. in. wymienione dokumenty:

- dokumentacja projektowa,

- szczegbdtowa specyfikacja techniczna /SST/

- ksigga obmiaru robét, dziennik budowy,

- atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

- wyniki badan testujacych sprzet,

- wyniki badan i pomiar6w sprawdzajacych prowadzonych przed wykonaniem rob6t wg. p. 6.1.2.,

- wyniki badan i pomiaréw prowadzonych w czasie wykonywania rob6t wg. p. 6.2., zarejestrowane w
dzienniku badan,

- wyniki badan i oceny dokonane po wykonaniu rob6t wg. p. 6.3.,

- opinia technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich badan i pomiaréw zataczonych do dokumentéw
odbioru,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Inspektora Nadzoru.

8.1.5. W przypadku, gdy wedlug oceny Odbierajacego, obiekt pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego lub
zakresu wykonanych robét nie jest gotowy do odbioru lub, Ze jako$¢ wykonania catego obiektu lub jego czeéci
odbiega od wymagan ustalonych w dokumentach kontraktowych Odbierajacy przerywa swoje czynnosci i
ustala w porozumieniu z Wykonawcg nowy termin odbioru.

8.2. Odbiér ostateczny.
Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.
Odbior ostateczny dokonywany jest na podstawie szczegélowej oceny wizualnej wygladu zewngtrznego
powierzchniowego utrwalenia.
Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokét sporzadzony wg. Wzoru Nr 9a zalaczonego do
Instrukcji DP-T14.

9. PODSTAWA PLATNOSCL

Platnos¢ jest ustalona za 1 m” utrwalonej nawierzchni zgodnie z obmiarem i oceng jakosci materiatéw i
warstwy na podstawie pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena jednostkowa obejmuje:

- roboty przygotowawcze i oznakowanie robét,

- dostarczenie na teren budowy kruszywa i lepiszcza oraz materialéw pomocniczych,

- oczyszczenie podioza,
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- spryskanie lepiszczem,

- rozécielenie kruszywa i przywalowanie zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznej,

- pielegnacja nawierzchni z usuwaniem kruszywa niezwigzanego i zapobiegawczym ograniczeniem predkosci i
ruchu,

- Przeprowadzenie wymaganych pomiar6éw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1.  Normy

10.1.1. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni
drogowych.

10.1.2. BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowa emulsja kationowa.

10.1.3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczepnosci lepiszcz bitumicznych
do kruszyw.

10.14. PN-71/S-96034 Drogi samochodowe. Nawierzchnie bitumiczne.
Powierzchniowe utrwalenie przy uzyciu emulsji asfaltowej.

10.1.5.  Projekt PN - Drogowe kationowe emulsje asfaltowe.

10.2. . Inne dokumenty.

VI. REGULACJA STUDZIENEK URZADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z regulacja zaworéw i zasuw wodociggowych w ramach Remont drogi w Jutroszewie na
dzialkach nr 499 i 473/1 obr¢b 0007 gm. Tuszyn
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt.1.1..
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
regulacja zawor6éw i zasuw wodociagowych zgodnie z dokumentacja.
1.4. Okreflenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora.
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”.
2.1. Mieszanka betonowa
Mieszanka betonowa klasy B-30 o konsystencji gestoplastycznej musi spelnia¢ wymagania PN-B-06250:
- nasigkliwos$cia, ponizej 4%,
- przepuszczalno$é wody- stopien wodoszczelnosci co najmniej W 8.
- odporno$¢ na dziatanie mrozu - stopiefi mrozoodpornosci co najmniej F 150.
2.2. Mieszanka kruszyw do betonu
Kruszywo stosowane do betonu, powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712, dla kruszyw do betonu klasy B-30 i
wyzszych.
2.3. Cement do betonu
Cement stosowany do betonu powinien spelnia¢ wymagania normy PN-EN-06712. Dla uzyskania betonu
klasy B-30 nalezy stosowa¢ cement portlandzki (bez dodatkéw) klasy 32 5 lub 42,5.
2.4. Piasek do zaprawy
Piasek do zaprawy cementowej powinien spelnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711.

2.5. Woda
Woda stosowana do wykonania elementéw konstrukcji powinna pochodzi¢ ze Zrédet nie budzacych zadnych

watpliwosci i odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250 . Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badan.

2.6. Deskowanie
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Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06251.
Deskowanie powinno zapewniaé¢ sztywnos¢ i niezmienno$¢ ukladu.

3. SPRZET

Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robét zostang przez
inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt. Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami STWiORB
»Wymagania ogo6lne”.

4. TRANSPORT
Transportu powinien odpowiada¢ wymaganiom STWiORB ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w STWiIORB ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zaakceptowania projekt organizacji rob6t i harmonogram robét, uwzgledniajace
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane prace zwiazane z regulacja zaworéw. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie
z BN-73/8984-05. Rzgdne pokryw studzienek nalezy dostosowaé do rzednych projektowanej nawierzchni. Przed
przystapieniem do wykonania robé6t nalezy zdja¢ pokrywe i ewentualnie rozebra¢ uszkodzona gérng czg¢$¢ zaworu.
Gruz z rozbiérki nalezy niezwlocznie wywiez¢ poza teren budowy. Deskowanie nalezy wykona¢ w taki sposéb ,aby
rz¢dne szalowanej studzienki wynikaly z Dokumentacji Projektowej. Deskowanie nalezy pokry¢ $rodkiem adhezyjnym
(np. Separbet). W przygotowanym deskowaniu nalezy ulozy¢ mieszanke betonows i zagesci¢ ja re¢cznie lub w miare
mozliwo$ci wibratorem pograzalnym. Betonowanie powinno by¢ wykonane ze szczegdlng starannoscia i moze by¢
wykonane w temperaturze nie nizszej niz + 5°C. Powierzchnie zewnetrzne wykonanych $cianek powinny by gladkie, a
beton zwarty i jednorodny. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Bezposrednio po ukoficzeniu
betonowania zaleca si¢ pokrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi. Pielegnacje betonu nalezy
rozpoczgé nie pozniej niz po 12 godzinach od zakonczenia betonowania i prowadzic¢ ja co najmniej 7 dni polewajac
beton woda minimum 2 razy na dobg.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania ogélne”.
Kontrolg jakosci robét nalezy przeprowadzi¢ w obecnos$ci przedstawiciela zarzadcy urzadzen podlegajacych regulacji.
Jakos¢ tych rob6t musi uzyskaé akceptacje tych instytucji. Kontrola regulacji wysokosciowej studzienek polega na
ocenie jako$ci wybudowanego betonu i zgodno$¢ gornej rzgdnej pokrywy z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 1
cm.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”.

Jednostka obmiaru jest m®>. Obmiar nie moze obejmowaé zadnych robét nie wystepujacych w Dokumentacji
Projektowej badz nie zaakceptowanych uprzednio przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB ,,Wymagania ogélne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia
usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na koszt wlasny
w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB ,,Wymagania og6lne”. Platno$¢ wg
Jjednostek obmiarowych zgodnie z obmiarem i na podstawie odbioru robot.
Dokumentacja projektowa przewiduje wbudowanie betonu przy regulacji — zaworéw wodociggowych
Platno$¢ za wykonanie obejmuje:
— prace przygotowawcze, oznakowanie robot,
— dostarczenie na miejsce potrzebnych materiatéw i sprzetu,
— dostarczenie na plac budowy skladnikéw oraz przygotowanie masy betonowej w przypadkach jej uzycia,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.
— Odwiezienie sprzetu po zakoriczonych robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN-1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.
Inne normy cytowane w niniejszej ST.
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VII. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU - OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
L1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania pionowego
stanowigcego element robét budowlanych w ramach realizacji zadania: Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr
499 i 473/1 obreb 0007 gm. Tuszyn
1.2 Zakres stosowania specyfikacji jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych wpkt. 1.1 .
13 Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem,
kontrolg i odbiorem znakéw pionowych dla organizacji ruchu docelowej Sa to znaki $rednie:
- znaki ostrzegawcze,
- znaki informacyjne,
1.4. , Okreslenia podstawowe
1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami
umieszczonymi na konstrukcji wsporcze;j.
14.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni, ktorego umieszczana jest tres¢ znaku, o~
tarcza moze by¢ jednolita lub skladana. _
1.4.3. Lico znaku - przednia czes$¢ znaku, stuzaca do podania tresci znaku.
Lico moze by¢ wykonane jako malowane lub oklejane.
14.4. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wilasciwosci odblaskowe
(wykonane jest z materialu o odbiciu powrotnym - wspéldroznym).
1.4.5. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (shupy), wysiggnik, wspornik itp., na ktérym
zamocowana jest tarcza znaku wraz z elementami stuzgcymi do przymocowania tarczy (Sruby,
zaciski, itp.).
Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w D.00.00.00
»Wymagania og6lne".
1.5.  Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robét i ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w w STWiORB ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
2.1.  Podstawowe wymagania dotyczgce materialow
Kazdy material uzywany przez Wykonawce musi posiada¢ deklaracje zgodnosci z odpowiednia norma lub z aprobata
techniczng wydang przez IBDiM. Wymagane jest stosowanie znakéw i tablic wraz z konstrukcjami
wsporczymi wytworcy, ktéry posiada $wiadectwo kwalifikacji na kompleksowe wykonanie pionowego oznakowania
dr6g wydane przez IBDIM Warszawa oraz certyfikat uprawniajacy do oznaczenia wyrob6éw znakiem bezpieczenstwa. P
2.2.  Fundamenty tnakéw
Znaki nalezy osadzi¢ na fundamentach betonowych z betonu B15 wg PN-B-06250. Wymagania dla kruszywa
wg PN-B-06712, cement wg PN-B-19701, woda wg PN-B-32250.
2.3. Konstrukcje wsporcze :
Wykonawca przedstawi do—akceptacjitnspektorowi propozycje konstrukcji dostosowanej do wymiaréw znakéw i
tablic, sktadajacych si¢ z:
- rur 0 60 mm ocynkowanych - dla znakéw,
- 1acznikéw do mocowania elementow konstrukcji,
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219 lub PN-H-74220. Powierzchnia zewngtrzna
i wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé¢ wad w postaci tusek, pgknigé, zwalcowan i naderwan.
Dopuszczalne sa nieznaczne nier6wnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania,
mieszczace sie w granicach dopuszezalnych odchylek wymiarowych. Konce rur powinny by¢ obcigte
réwno i-prostopadle do osi rury. Rury powinny by¢ proste. Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek
cynku RafwgPN-EN 1179
Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-H-93010. Powierzchnia powinna
by¢ wolna od wad, jak widoczne tuski, peknigcia, zwalcowania i naderwania.
Powloka metalizacyjna cynkowa powinna by¢ z cynku o czysto$ci nie mniejszej niz 99,5 %
i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02. Minimalna grubo$¢ powloki cynkowej 160 urn.
Powierzchnia powloki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnistosci, nie moze wykazywac
widocznych wad jak rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie powtoki od podloza.
Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej obowiazany jest do wydania gwarancji na okres
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trwalo$ci znaku. Przedmiotem gwarancji sa wlasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej
oraz trwato$¢ zabezpieczenia antykorozyjnego.
24. Tarcze znakow
Tarcza znakéw powinna by¢ wykonana z blachy aluminiowej o grubosci co najmniej 2 mm i powinna
byc¢ calkowicie odporna w warunkach zasolenia. Wytrzymatos¢ dla tarcz wzmocnionych co najmniej
155 MPa.
Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uniemozliwiajacy jej
przesuniecie lub obrdt. Tarcza znaku skladanego musi wykazywaé peing integralno$¢ podczas
najechania przez pojazd w kazdych warunkach kolizji.
Tarcze znak6éw powinny by¢ oprawione w ramke aluminiowa lub z podwdjnie zginang krawedzia.
Powierzchnie tarczy nie przykryte folig (tylna strona) musi by¢ zabezpieczone przy pomocy matowe;j
farby nie odblaskowej barwy ciemno-szarej (szarej neutralnej) o wspdtczynniku luminacji 0,08 do 0,10.
Grubo$¢ powloki farby nie moze by¢ mniejsza od 20 |am.
2.5.  Powierzchnia odblaskowa
Powierzchnig odblaskowa powinna stanowi¢ folia odblaskowa 3M ll-giej generacji (High Intensity).
Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siggajacych przez warstwg folii do powierzchni
tarczy znakéw.
Symbole na powierzchni lica powinny by¢ naniesione metoda sitodruku.
Sposob polaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinna uniemozliwiaé jej odklejenie od podioza
bez jej zniszczenia, nie moze wykazywac zadnych odklejen i rozwarstwien.
2.6. Tabliczka znamionowa znaku
Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ tabliczk¢ znamionowa z:
- nazwa, markg fabryczng Iub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy
lub dostawcy,
- datg produkcji,
- oznaczeniem dotyczacym materiatu lica,
- datg ustawienia znaku.
2.7. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materialom warunki przechowywania i sktadowania zapewniajgce
zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robét.
3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.
3.2 Sprzet do wykonania robdot
Przy wykonywaniu oznakowania pionowego, przewozie zaladunku i wyladunku nalezy stosowac:
- koparki kotowe lub gasienicowe* (wykopy pod fundamenty),'
- zurawie samochodowe o udZwigu do 4 ton (montaz znakow),
- betoniarki przewozne (fundamenty na ,,mokro"),
- $rodki transportu materialow
- wiertnice do wykonywania doléw pod stupki.
TRANSPORT
4.1 Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”.
4.2 Transport
Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i osprzetu powinien odbywaé si¢ $rodkami transportowymi w sposéb
uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkodzenia.
5. WYKONYWANIE ROBOT
51 0Ogdlne wymagania dotyczqce wykonywania robot
Ogoblne wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w w STWiORB ,,Wymagania og6lne”.
5.2, Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t nalezy wyznaczy¢ lokalizacje znakéw i odleglo$é od krawedzi jezdni , krawedzi pobocza
umocnionego.
5.3. Wykonanie fundamentéw dla konstrukcji
Spos6b wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany
do glebokosci wykopu, rodzaju gruntu.
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢
natychmiast do wykonania fundamentow.
Gorna cze$¢ fundamentu powinna si¢ pokrywac z powierzchnia pobocza lub byla nad nig wyniesiona
nie wyzej niz 3 cm, dla konstrukcji wsporczych poza korong drogi, géra czg$¢ fundamentu powinna
by¢ wyniesiona nad powierzchnig terenu nie wigcej niz 15 cm.
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Wymiary fundamentéw znakéw ok. 0 40x90 cm.

5.4. Ustawienie znakow . _

Konstrukcje wsporcze znakow i tablic oraz umieszczenie na nich tarczy powinno byé zgodne z ,,Instrukcjg o
znakach drogowych pionowych", Zatagcznik do MP nr 16 z dnia 9 marca 1994 r.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.7.  Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w STWiIORB ,,Wymagania og6lne”.

6.2.  Kontrola materiatow

Wszystkie uzyte materialy powinny pochodzié¢ tylko ze Zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inspektora.
Do kazdej ilosci jednorazowo wysylanego materiatu (np. beton) dolaczony powinien by¢ dokument potwierdzajacy
jego jakos¢ na podstawie przeprowadzonych badan.

6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t

6.3.1. Badania materialéw w czasie wykonywania rob6t Wszystkie materialy dostarczone na budowg powinny by¢
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiar6w. Czestotliwo$¢ badan i ocena ich wynikéw powinna
by¢ zgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.

Tablica 7. Czestotliwo$¢ badafh przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw dostarczonych przez
producentéw

Lp. Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena
wynikéw
badan

1 Sprawdzenie od 5 do 10 badan | Powierzchni¢ zbada¢ nieuzbrojonym | Wyniki badan

powierzchni z wybranych | okiem. Do ew. sprawdzenia | powinny by¢
losowo glebokosci wad uzy¢ dostgpnych | zgodne z
elementow w | narzedzi (np. linialéw z czujnikiem, | wymaganiami
kazdej suwmiarek, mikrometr6w itp. punktu 2

2 Sprawdzenie dostarczonej Przeprowadzié¢ uniwersalnymi

wymiaréow partii  wyrobow | przyrzadami  pomiarowymi lub
liczag- cej do | sprawdzianami (np. liniatami,
1000 elementéw | przymiarami itp.)

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wlasciwosci dostarczonych
wyrobow i materialow w zakresie wymagan podanych w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t nalezy sprawdzaé: — zgodno$¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacjg
projektowa (lokalizacja, wymiary znakéw,. wysoko$¢ zamocowania znakéw), — zachowanie dopuszczalnych
odchylek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5, — prawidtowos¢ wykonania wykop6éw pod konstrukcje wsporcze,
zgodnie z punktem 5.3, — poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod shupki zgodnie z punktem 5.3, — poprawnos¢
ustawienia stupkow i konstrukeji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4 i 5.5, — zgodno$¢ rodzaju i grubosci blachy ze
specyfikacja.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa Jednostkami obmiarowymi sg: a) szt. (sztuka), dla znakéw drogowych konwencjonalnych
oraz konstrukcji wsporczych, b) m 2 (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakéw pozostalych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbiér rob6t oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru ostatecznego. Odbidér ostateczny
powinien by¢ dokonany po catkowitym zakoficzeniu robot, na podstawie wynikéw pomiaréw i badan jakosciowych
okre§lonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny
Przed uplywem okresu gwarancyjnego nalezy wykona¢ przeglad znakéw i wybrang grupe podda¢ badaniom
fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przegladu i badan moga by¢ podstawa odbioru pogwarancyjnego. Odbi6r
pogwarancyjny nalezy przeprowadzi¢ w ciagu 1 miesigca po uplywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuje: — prace pomiarowe i roboty
przygotowawcze, — wykonanie fundamentéw, — dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych, — zamocowanie
tarcz znakéw drogowych, — przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w SST.

10. NORMY 1 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odporno$ci powloki lakierowanej na dzialanie wody oraz
oznaczanie nasigkliwos$ci

2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogélnego zastosowania

4. PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odpornosci powloki na dzialanie mgty solnej

5. PN-89/H-84023.07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe - Polaczenia z fundamentami - Projektowanie i wykonanie

7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia statyczne i projektowanie

8. PN-EN 40-5:2004 Stupy o$wietleniowe. Czgé¢ 5. Stupy o$wietleniowe stalowe. Wymagania.

9. PN-EN 206-1:2003 Beton Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é

10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminium - Blachy, taémy i plyty - Tolerancje ksztattu i wymiaréw
wyrobéw walcowanych na zimno

11. PN-EN ISO 1461:2000 Powloki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowg (cynkowanie jednostkowe) —
Wymaganie i badanie

12. PN-EN 10240:2001 Wewngtrzne i/lub zewngtrzne powloki ochronne rur stalowych. Wymagania dotyczace
powlok wykonanych przez cynkowanie ogniowe w ocynkowniach zautomatyzowanych

13. PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) Tasmy i blachy ze stali o podwyzszonej granicy plastycznosci
powlekane ogniowo w sposéb ciagly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

14. PN-EN 10327:2005(U) Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane ogniowo w sposob ciagly do obrobki
plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpieczenstwo konstrukcji wsporczych dla urzadzen drogowych. Wymagania i
metody badan

16. PN-EN 12899-1:2005 Stale, pionowe znaki drogowe - Czg$¢ 1: Znaki stale

17. prEN 12899-5 Stale, pionowe znaki drogowe - Cz¢$¢ 5 Badanie wstepne typu

18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

19. PN-EN 60598-1: 1990 Oprawy o§wietleniowe. Wymagania ogoélne i badania

20. PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawy o$wietleniowe - Wymagania szczegbtowe - Oprawy o$wietleniowe drogowe
21. PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane

22. PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaczanie grubosci powloki

23. PN-91/H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowane na goragco

24. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2 Przepisy zwigzane

25. Zalaczniki nr 1 i 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczeg6élowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

26. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdw deklarowania zgodno$ci
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

27. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

VIII UMOCNIENIE POBOCZY

WSTEP

Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwigzanych z
umocnieniem poboczy, w ramach: Remont drogi w Jutroszewie na dzialkach nr 499 i 473/1 obr¢b 0007 gm.
Tuszyn

Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robét wymienionych

w ,,Wymagania Ogélne”
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Zakres Robét objetych STWiORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu uzupehienie
poboczy mieszanka niezwigzang 0/16 z kruszyw kamiennych lub destrukt bitumiczny grubosci 10cm, w lokalizacjach
zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w
»Wymagania Ogdlne”,

Ogo6lne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Rob6t i ich zgodno$¢ z Dokumentacy; Projektowa, STWiORB i

poleceniami Inspektora
Ogolne wymagania dotyczace Robét podano w Specyfikacji ,, Wymagania Ogélne”

MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w ,,Wymagania ogo6lne”

Rodzaje materialow

Do wykonania nawierzchni poboczy nalezy uzy¢ ponizszych materiatow:

—  mieszanke niezwigzana 0/16 z kruszyw naturalnych lub destrukt bitumiczny.

Wszystkie wymagania, za wyjatkiem uziarnienia, jak na nawierzchnie nie dopuszcza si¢ kruszyw sztucznych i z
recyklingu.

Wariantowo Inspektor dopusci uziarnienie 0/22,4. _

Tabela 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej do umocnienia poboczy

SPRZET

Przechodzi przez sito [%]

Sito kwadratowe [mm] Mieszanka niezwigzana Mieszanka niezwigzana
0/16 0/22,4 (wariantowo)
od do od do

31,5 - - 100 100

22,4 100 100 90 100

16 90 100 - -

11,2 - - 47 87

8 47 87 - -

1 15 75 15 75

0,063 0 15 0 15

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Og6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ,,Wymagania ogélne”

Sprzet do wykonania rob6t

Stosowany sprzet powinien by¢ przedstawiony przez Wykonawce w PZJ i zaakceptowany przez Inspektora. Mozna
stosowaé ponizszy sprzet:

—  rowniarka,

—  koparka,

— - walec drogowy,

—  drobny sprzet zaggszczajacy,

—  drobny sprzet reczny.
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TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji ,, Wymagania og6lne”

Transport materialow
Do transportu materiatu moga by¢ uzyte $rodki transportowe wg Specyfikacji ,, Wymagania ogélne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji ,, Wymagania og6lne”

Wykonanie poboczy
Wykonanie Robét polega na uzupetnieniu poboczy materialem wg p.2 stosownie do lokalizacji, wyprofilowaniu na
grubo$¢ pozwalajacg na uzyskanie projektowanej grubosci warstwy po zageszczeniu walcami, z zachowaniem

projektowanego spadku.
Podloze wykonywanych warstw nawierzchni pobocza stanowi wykonany i odebrany nasyp, jako uzupelnienie poboczy

gruntem nasypowym lub dno wykopu

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji ,, Wymagania og6lne™

Badania przed i w czasie rob6t

Przed rozpoczeciem Robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia, wyniki badaf wszystkich

materialéw potwierdzajace wymagania klasowe i gatunkowe wg p.2.

Kontrola jakos$ci Rob6t polega na sprawdzeniu :

—~  grubos$ci wykonanego uzupelnienia poboczy — tolerancja + 2cm — 1x / 500m,

—  réwnosci podluznej powierzchni pobocza mierzonej tatg 4m i klinem — tolerancja + 10 mm — co 50m,

— spadk6éw poprzecznych przy pomocy szablonu lub laty i poziomicy elektronicznej — tolerancja * 0,5% - co 50m,

—  sprawdzenie parametréw zageszczenia wg zapiséw Specyfikacji - co 200m. Wymagane parametry: Is > 1,00 lub Io
< 2,20. Inspektor moze dopusci¢ wykonanie badan lekka plyta do obciazefi dynamicznych, z uwzglgdnieniem
stosownych wspolczynnikéw korelacyjnych,

— . wizualnym sprawdzeniu prostoliniowosci krawedzi pobocza po wykonaniu uzupeiienia materiatem.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa wykonania umocnienia poboczy, jest — metr kwadratowy (m?) — z podzialem na grubosé

umocnienia.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t

Ogo6lne zasady odbioru robé6t podano w Specyfikaciji ,, Wymagania og6lne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p.6 daly wyniki pozytywne.

Wszystkie Roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia wynikéw od wymagan okreslonych w punktach 5 i 6 niniejszej
STWiORB, podlegaja niezbednym poprawkom lub rozbiérce i ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inzyniera,
na koszt i staraniem Wykonawcy.

Odbidr Robét zgodnie z aktualnymi dokumentami, wytycznymi na czas budowy.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w Specyfikacji ,, Wymagania ogélne”
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Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7.2 wykonanego i odebranego uzupeienia poboczy. Cena jednostkowa jest

ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:

zakup i transport materialéw na miejscu skladowania,

przygotowanie mieszanki, w tym opracowanie ewentualnej recepty, odsianie, wymieszanie i doprowadzenie do
odpowiedniej wilgotnosci,

transport podiuzny na budowie,

umocnienie gornej warstwy pobocza mieszanka niezwiazana,

wyprofilowanie warstwy z zachowaniem projektowanych spadkéw na projektowang grubos¢, z zapasem na
zageszczenie,

doggszczenie materiatu w poboczu,

biezace utrzymanie czysto$ci nawierzchni wzdiuz prowadzonych Robot,

wykonanie wszelkich niezbednych pomiar6éw, préb i sprawdzen,

oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,

wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robdt objetych niniejsza STWiORB, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

WT-4 2010 Wymagania techniczne. Mieszanki niezwigzane do drdég krajowych, IBDiM, Warszawa 2010

P
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